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Zatacznik nr 1 do Uchwaly nr 17/2026 Senatu UJW z dn. 08.06.2026 r.

Kierunek: Mechatronika, Specjalno$¢: Automatyzacja i robotyzacja proceséw przemystowych, Poziom ksztatcenia :

studia | stopnia (inzynierskie), Forma: niestacjonarna, Profil: praktyczny, Rok akademicki: 2026/2027

przedmioty: L.godz. | ECTS W C IL P K w Cc L P ECTS | zaliczenie | W C L P ECTS | zaliczenie | W C 1L ECTS| zaliczenie | W C L P ECTS | zaliczenie | W C L P ECTS | zaliczenie | W C L P ECTS | zaliczenie | W C IL K | ECTS | zaliczenie
Technologie informacyine 12 12 12 1
Techniki zdobywania wiedzy i prezentacii 10 1 10 10 1
Ochrona Sci ir ej (e-l ing) 10 1 10 10 1
Podstawy nauk humanistycznych (e-learning) 18 3 18 18 8
Szkolenie biblioteczne 1 1 1
Ergonomia i BHP - szkolenie 4 4 4
Razem: 55 6 33 10 12 5 10 | 12 2 10 1 18 3
Jezyk obc 60 20 3 20 3 20 3
Razem: 60 9 60 20 3 20 3 20 3
przedmioty: L.godz. | ECTS | W C L P K Wl C L P ECTS | zaliczenie | W | C L P ECTS | zaliczenie | W | C L ECTS| zaliczenie | W | C L P ECTS | zaliczenie | W | C L P ECTS | zaliczenie | W | C L P ECTS | zaliczenie | W | C L K | ECTS | zaliczenie
|Matematvka | 38 a 20 18 20 | 18 2
1 36 4 |20 16 | 20 4
Matematyka Il 24 2 12 12 12 | 12 2
Fizyka | 24 3 14 10 14 | 10 3
Fizyka Il 24 4 18 6 18 6 4
i | 20 2 10 10 10 | 10 2
Materiatoznawstwo Il 20 3 10 10 10 | 10 3
|P0d5[awy ki 36 5 12 12 12 12 12 | 12 5
Podstawy robotyki 32 a2 20 12 20 | 12 A
Razem: 254 31 132 92 18 12 30 | 28 6 40 | 40 10 30 | 12 6 6 12 12 | 12 5 20 | 12 4
| przedmioty: L.godz. | ECTS | W C L P K W Cc L P ECTS | zaliczenie V\é C L2 P ECTS | zaliczenie | W C L ECTS| zaliczenie | W C I P ECTS | zaliczenie | W C L P ECTS | zaliczenie | W C I P ECTS | zaliczenie | W C I K | ECTS | zaliczenie
[E ika | 22 3 10 12 1 1 3
|Elektronika It 18 2 8 10 8 10 2
E i 30 3 14 | 16 14 116 3
Grafika inzynierska 20 2 10 10 10 10 2
Ko grafika inzynierska 22 2 22 22 3
Konstruowanie urzagdzen mechanicznych i 32 4 14 18 14 18 4
mechatronicznych
|Lokalne sieci komputerowe 24 8 10 14 10 14 3
| ika | 22 2 10 12 10[12 2
|Mechanika 1} 26 3 10 16 10 | 16 3
Miernictwo elektryczne 32 4 16 16 16 16 4
Podstawy mechatroniki 24 & 10 14 10 14 3
Podstawy metrologii 22 3 10 12 10 | 12 3
Podstawy projektowania CAD/CAM 24 3 10 14 10 14 3
Podstawy technik wytwarzania 30 4 8 12 10 8 12 | 10 4
Projektowanie inzynierskie 30 & 14 16 14 16 3
Wytrzymatosé materiatéw | 30 3 14 16 14 | 16 3
Wytrzymato$¢ materiatéw Il 26 & 10 10 6 10 | 10 6 3
Zarzadzanie i organizacja produkcii 24 3 12 12 12112 3
Razem: 458 54 190 94 108 66 34 | 28 | 10 8 24 | 16 | 12 | 22 9 54 | 22 | 46 14 20 | 16 | 14 6 32 26 | 28 11 14 16 3 12 | 12 3
przedmioty: L.godz. | ECTS | W (o] L P K Wl C L P ECTS | zaliczenie | W | C L P ECTS | zaliczenie | W | C L ECTS| zaliczenie | W | C L P ECTS | zaliczenie | W | C L P ECTS | zaliczenie | W | C L P ECTS | zaliczenie | W | C L K | ECTS | zaliczenie
Data Warehouse 10 1 10 10 1
ptynow 22 3 14 8 14 8 3
[Metody sztucznej inteligencii 22 3 10 12 10 12 3
i lab w
zastosowaniach_technicznych 2 4 & e 10 14 4
Napedy i sterowanie urzadzen
hveru{icznvch i & = e B 10 18 A
[ ie stri
|bezorzewodowe, 4G i 56 2 g g e 8 14 3
Serwomechanizmy
hydrauliczne/Elektropneumatyka w 24 4 10 14 10 14 4
zastosowaniach przemystowych
Systemy wbudowane/Metody i algorytmy
sterowania cyfrowego w uktadach 22 & 10 12 10 12 3
scentralizowanych i rozproszonych
Zasady programowania
oblek!owego/Programowanle paneli 24 4 10 14 10 | 14 4
operatorskich dla rozproszonego systemu
sterowania
Razem: 198 29 82 14 92 10 8 14 3 24 | 14 8 7 10 18 4 30 40 11 10 12 10 4
przedmioty: Lgodz. | ECTS | W C L P K Wl C L P ECTS | zaliczenie | W | C L P ECTS | zaliczenie | W | C L ECTS| zaliczenie | W | C L P ECTS | zaliczenie | W | C L P ECTS | zaliczenie | W | C L P ECTS | zaliczenie | W | C L K | ECTS | zaliczenie
Aktuatoryka 24 3 10 14 10 14 3
Sterowniki programowalne 24 3 10 14 10 14 3
Programowanie mikrosterownikéw 24 3 10 14 10 14 3
Sensoryka 24 &l 10 14 10 14 3
Projektowanie i programowanie
elektrohydraulicznych uktadéw napedowych & 2 8 = 8 12 2
Uktady cyfrowe 20 2 8 12 8 | 12 2
Napedy i sterowanie robotéw 22 3 8 14 8 14 3
Przemystowe sieci komputerowe 24 4 8 16 8 16 4
Razem: 182 23 72 28 82 18 | 12 | 14 5 8 16 4 36 54 11 10 14 3
Seminarium dyplomowe |, II, 1ll 44 9 44 10 2 16 3 18 4
Praca dyplomowa ] 16 | | | | | | | 16
Razem: 44 25 44 10 2 16 3 18 20
Praktyka zawodowa |, I1, 1ll 960 33 960 320 11 320 11 320 11
Razem: 960 33 960 320 11 320 11 320 11
0
)
llo$¢ egzaminéw w semestrze 2 2 3 2 2 1
Praktvka zawodowa 960 aodz. 320 320 320

LEGENDA:

ZAL - zaliczenie bez oceny
ZAO - zaliczenie z ocena
EGZ - egzamin

W - wyktad

C - ¢wiczenia

L - laboratorium

K - konwersatorium

P- projekt

S- seminarium



